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Hlavny robot

Ucel pouZitia: zabezpetuje plnenie jednotlivych misii na hracej ploche

ZloZenie robota a vyulZitie:

e 1 ks riadiaca jednotka:
o sluzi na ovladanie pohybu robota
o pozostava z kocky EV3
o napdjanie 6ks batérii AA 1,5V
o programovanie pomocou LEGO MINDSTORM
o LEGO suciastky
e 2 ks maly motor:
o zabezpecuje pohyb nadstavcov
e 2 ks velky motor:
o zabezpecuju pohyb robota po hracej ploche
e 1 ks svetelny senzor:
o k snimaniu farieb podkladu hracej plochy
e 1ks gyro senzor:
o knatacaniu robota na hracej ploche

Obr.2 Bocny pohlad
Obr.1 Vrrchny pohlad




Nadstavec ¢. 1

Ucel pouZitia: k spineniu misii MOS5 (Ziskavanie surovin) M06 (Moduly vesmirnej stanice)

Nadstavec obsahuje:

o LEGO suciastky

o LEGO Hydrauliku:

o prevody réznych stupriov
o ramend

Hlavny robot vyuZiva:

o maly motor

o velky motor

Program vyuZiva:

o premenné

O

bloky Obr.1.1 Strednd &ast nadstavca

Obr.1.2 Lavé rameno nadstavca Obr.1.3 Pravé rameno nadstavca

Obr.1.4 Celkovy pohlad




Obr.1.5. Program pre nadstavec ¢.1

Nadstavec ¢. 2

Ucel pouZitia: k spineniu misii MO1 (Cesta do vesmiru) M02 (Pole solarnych panelov)

Nadstavec obsahuje:

o LEGO suciastky
o prevodovku

o ramend

Hlavny robot vyuZiva:

o maly motor

o velky motor

Obr.2.1 Celny pohlad Obr.2.2 Boény pohlad
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Obr.2.2 Program pre nadstavec c.2




Nadstavec ¢. 3 a 4

Ucel pouZitia: k splneniu misii M07 (Vystup do vesmiru), M11.(Unikova rychlost), M13.(Teleskop)

Nadstavec obsahuje:

o LEGO suciastky
o prevodovku

o ramend

Hlavny robot vyuZiva:

o maly motor
o velky motor

o svetelny senzor

Obr.3.1 Nadstavec ¢.3
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Obr adstavec ¢ Obr.4.2 Celkovy pohlad
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Obr.4.3 Proaram pre nadstavec ¢.3 a 4




Nadstavec ¢.5

Ucel poufZitia: k spineniu misii MO3 (3D tla&), M04 (Prechod cez krater), M12 (Obezné drahy),
M14 (Meteority)

Nadstavec obsahuje:

o LEGO suciastky
o prevodovku

o ramend

Hlavny robot vyuZiva:

o maly motor

o velky motor

o gyro senzor

Obr.5.2 Bocny pohlad - nadstavec ¢.5 Obr.5.1 Celny pohlad - nadstavec &5
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Obr.3.3 Program pre nadstavec ¢.5



